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Seat No.: ________                                                           Enrolment No.___________ 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING - SEMESTER–VI • EXAMINATION – SUMMER • 2014 

Subject Code: 360904 Date: 28-05-2014        

Subject Name: Microprocessor and Control System Component 

Time: 10:30 am - 01:00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. English version is considered to be Authentic. 

Q.1 (a) Draw block diagram of open loop control system & explain types of open loop 

control system. 

07 

 (b) Discuss importance of control system components. State & explain types of 

control components.  

07 

    
Q.2 (a) Define servomechanism & illustrate automatic tracking of satellite with neat 

sketch. 

07 

 (b) Explain PI &  PID  controller  with  the  aid  of  block  diagram  &  its 

characteristics. 

07 

  OR  

 (b) Describe how speed regulation for D.C. motor can be carried out 

automatically. 

07 

    
Q.3 (a) Explain construction, working & characteristics of A.C. servo motor with neat 

sketch. 

07 

 (b) Describe the temperature control of furnace using microprocessor. 07 

  OR  

Q.3 (a) Draw architecture of general purpose microprocessor & explain function of 

each block. 

07 

 (b) Write short note on various types of memories.  07 

    
Q.4 (a) Discuss construction, working & advantages of A.C. Tachogenerator using 

schematic diagram.  

07 

 (b) Explain interfacing of 256 bytes memory chips with microprocessor. 07 

  OR  

Q. 4 (a) Describe synchro control transformer with the help of schematic diagram & 

characteristics. 

07 

 (b) Discuss various data transfer techniques. 07 

    
Q.5 (a) Draw pin function & logical block diagram of 8255A programmable 

peripheral interface & explain each block. 

07 

 (b) Draw schematic arrangement of motorized valve & explain its working. 07 

  OR  

Q.5 (a) Explain Traffic control system using microprocessor. 07 

 (b) Discuss advantages of microprocessor control over traditional control. 07 

*************** 
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ગજુરાતી 

પ્રશ્ન. ૧ અ ઓ઩ન લ઩ુ કંટ્રોર પ્રણાલર નો બ્રોક ડામાગ્રાભ દોયો અને  ઓ઩ન લ઩ુ કંટ્રોર 
પ્રણાલર ના પ્રકાયો સભજાવો. 

૦૭ 

 બ કંટ્રોર પ્રણાલર ના કોમ્઩ોનન્ટ્સ ન ુભહત્વ ચચો. કંટ્રોર પ્રણાલર ના કોમ્઩ોનન્ટ્સ 
રખો અને સભજાવો. 

૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૨ અ સવોમભકેનીઝભ ની વ્માખ્મા આ઩ો અને સ્વચ્છ આક્રુમિ દ્વાયા સેટેરાઇટ ના 

ઓટોભેટીક ટે્રકીંગ ન ુઉદાહયણ  સભજાવો. 
૦૭ 

 બ બ્રોક ડામગ્રાભ અને િેની રાક્ષલણકિાઓ ની ભદદથી ઩ી.આઇ. અને 
઩ી.આઇ.ડી.કંટ્રોરય સભજાવો. 

૦૭ 

  અથવા  

 બ ડી.સી. ભોટય ન ુસ્઩ીડ યેગ્યરેુશન ઓટોભેટીકરી કેવી યીિે કયવાભા આવે છે િે 
વણણવો. 

૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૩ અ સ્વચ્છ સ્કેચ દ્વાયા એ.સી. સવો ભોટય ની યચના, કામણ અને રાક્ષલણકિાઓ 

સભજાવો. 
૦૭ 

 બ ભાઇક્રોપ્રોસેસય ની ભદદથી પયનેસ ન ુિા઩ભાન કંટ્રોર વણણવો. ૦૭ 

  અથવા  

પ્રશ્ન. ૩ અ જનયર ઩ય઩ઝ ભાઇક્રોપ્રોસેસય ન ુઆર્કિટેક્ચય દોયો અને દયેક બ્રોક ન ુ કામણ 
સભજાવો. 

૦૭ 

 બ ભેભયી ના મવમવધ પ્રકાયો ઉ઩ય ટૂંક નોધ રખો. ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૪ અ સ્કીભેટીક ડામગ્રાભની ભદદથી એ.સી. ટેકો જનયેટય ની યચના, કામણ અને રાબો 

ચચો. 
૦૭ 

 બ 256 ફાઇટ ભેભયી ચી઩ ન ુભાઇક્રોપ્રોસેસય સાથે ઇંટયપેસીંગ સભજાવો.  ૦૭ 

  અથવા  

પ્રશ્ન. ૪ અ સ્કીભેટીક ડામગ્રાભ અને  રાક્ષલણકિાની ભદદથી સીંક્રો કંટ્રોર ટ્રાસંપોભણય વણણવો.  ૦૭ 

 બ  ડેટા ટ્રાસંપય ની મવમવધ યીિો ચચો. ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૫ અ 8255A પ્રોગ્રાભેફર ઩ેયીપયર ઇંટયપેસ નો મ઩ન પંક્સન અને રોજીકર બ્રોક 

ડામગ્રાભ દોયો અને દયેક બ્રોક સભજાવો. 
૦૭ 

 બ ભોટયાઇસ્ડ વાલ્વ નો સ્કીભેટીક ડામગ્રાભ દોયો અને િેન ુકામણ સભજાવો. ૦૭ 

  અથવા  

પ્રશ્ન. ૫ અ ભાઇક્રોપ્રોસેસય ની ભદદથી ટ્રાર્પક કંટ્રોર પ્રણાલર સભજાવો. ૦૭ 

 બ ટે્રડીશનર કંટ્રોર ઉ઩ય ભાઇક્રોપ્રોસેસય કંટ્રોરના રાબો ચચો. ૦૭ 

 

************ 


